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前言 
 
承蒙购买 SYSMAC CP 系列可编程控制器 CP1H，在此向您深表谢意。 
 
SYSMAC CP1H 是在本公司卓越的控制技术和丰富经验的基础上开发的一体式高功能可

编程控制器。 
 

● CP 系列的定义 

本手册所涉及的「CP 系列」是「CP1H CPU 单元」的总称。 
CP 系列采用与 CS/CJ 系列基本相同的结构进行设计。因此，可以使用 CJ 系列的高功能

I/O 单元及 CPU 高功能单元。但是，不能使用 CJ 系列基本 I/O 单元。 
在 I/O 增设中可以使用 CPM1A 系列扩展（I/O）单元。此外，I/O 通道与 CPM1A/CPM2A
系列一样，可以通过输入和输出分配到固定的区域。 
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关于「可编程控制器」的符号 
本手册中为了将「可编程控制器」的简称与计算机（Personal Computer）进行区别，称之

为「PLC」；但是「PC」可以有限定地用作以前的功能名称或软件的菜单名称。 
此外，计算机（Personal Computer）不使用简称，而用[计算机]来表示。 
 

适合的读者群 
本手册适合以下人员使用。 
具有电气知识（电气专业技术员或具有同等知识）的人员 
・ FA 设备的引进担当人员 
・ FA 系统的设计人员 
・ FA 现场管理人员 
 

请注意 
本手册 CP 系列可编程控制器记载了必要的使用信息。 
在使用之前请认真阅读本手册，并充分理解。阅读之后请认真保管本手册，并始终置于

随手可及之处。 
 

关于「使用时的承诺事项」 
1. 保证内容 

①保证期 
本公司产品的保证期为购买本产品后或送到指定地点后的 1 年内。 

②保证范围 
在上述保证期内，由于本公司的原因导致本产品出现故障时，在您所购买产品的地点

免费提供代用产品，并对出现故障的产品进行修理。 
但是，因为以下原因造成的故障，不属于保证范围之内。 
a） 未按照产品样本或操作说明书等资料中所记载的条件・ 环境・ 操作方法使用 
b） 本公司产品之外的原因 
c） 非本公司进行的改造或修理 
d） 未按本公司产品所规定的使用方法进行使用 
e） 从本公司当时的科学・ 技术水平所无法预计到的情况 
f） 自然灾害等其非本公司所承担责任的场合 

 此外，上述的保证只仅限于对本公司单体产品的保证，因此由于本公司产品的故障所

引发的其它损害不在保证对象范围内。 
 

2. 责任的限制范围 

①对于由本公司产品引起并产生的特别损害、间接损害或其它消极损害，本公司一概不

负责任。 
②对于可以设计程序的本公司产品，由本公司之外的人员进行的编程及由此造成的后

果，本公司概不负责。 
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3. 符合用途的条件 

①当本公司产品和其它产品进行组合使用时，请务必确保符合必要的标准・ 法规或规则。

另外，客户必须确保其使用的系统、机械、装置符合于本公司产品。如果不进行上述

确认，本公司不承担有关本公司产品符合性方面的责任。 
 ② 当产品用于以下用途时，请在与本公司营业人员协商的基础上，在按照设计书等资料

进行确认的同时，产品使用时对额定值・ 性能留有充分的余量，制定相应的安全对策

以备突然发生故障时，用安全电路要使危险降到最低。 
a） 室外使用、在可能受到潜在的化学污染或电气损害的情况下使用或在产品样本・

操作说明书等中所未记载的条件和环境下使用。 
b） 必须符合原子能控制设备、焚烧设备、铁道・ 航空・ 车辆设备、医疗机械、娱乐

机械、安全单元以及行政机关和个别行业的规则的设备 
c） 危及到生命和财产的系统・ 机械・ 单元 
d） 煤气、自来水、电力供给系统和 24 小时连续运行系统等需要高可靠性的设备 
e） 根据上述 a）～d）的其它需要高安全性的用途 

③当本公司产品用于会给生命和财产带来重大危险的用途时，应当通过设计使系统整体

可以探知危险并根据冗余设计确保必要的安全性。根据本公司产品的整体使用目的和

用途，事先必须确认配电・ 设置是否合适。 
④在产品样本等资料中所记载的应用事例仅作为参考，必须在对设备・ 单元的功能和安

全性进行确认的基础上使用。 
⑤为了防止因为不正确使用本公司产品而给客户及第三者造成意外伤害，请客户务必在

完全理解的基础上严格遵守使用禁止事项及注意事项。 
 

4. 设计变更 

产品样本・ 操作说明书等处所记载的产品规格及附属品因为改善或其它原因有可能进行

必要的变更，请在与本公司营业人员进行协商的基础上，确认本公司产品的实际规格。 

5. 服务范围 

本产品的价格不包括派遣技术人员等的服务费用。 
客户如果有任何要求，请与本公司营业人员联系。 

6. 使用范围 

上述内容以在日本国内使用为前提。 
 
 

关于在国外的使用 
当出口（或提供给非居住者）本产品中属于外汇及外国贸易管理法所规定的出口许可、

认可对象货物（或技术）范围的产品时，必须有以同法为基准的出口许可、认可（物品

交易许可）。 
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关于 CP 系列的「单元版本」 
 

什么是单元版本 
在 SYSMAC CP 系列中，为了管理由于版本升级等引起的 CPU 单元配置功能的差异，引

入了「单元版本」这个概念。 
 

1）产品中的符号 

作为按照单元版本进行管理的对象产品，单元版本以「Ver.□.□」的格式，记载在铭牌上

的 Lot No.右侧。  

 
2）通过支持软件进行确认的方法 

CP 系列对应于 CX-Programmer Ver.6.1*以上。可通过以下任一种方法来确认单元版本。 
a）通过［PLC 信息］进行确认的方法 
b）通过［单元生产信息］进行确认的方法 
*：在 CX-Programmer Ver.6.1 以前的版本中，不能确认 CP 系列的单元版本。 
 

a）通过［PLC 信息］进行确认的方法 
1 ・ 已知 PLC 机种以及 CPU 型号时： 

 选择［PLC 机种变更］对话框，进行联机连接，然后请选择［PLC］菜单的［编辑］｜

［PLC 信息］。 
・ PLC 机种以及 CPU 型号不明时： 
在［PLC］菜单中选择连接端口，再选择［自动联机连接］，进行联机连接，然后

请选择［PLC］菜单的［编辑］｜［PLC 信息］。 
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2 显示以下［PLC 信息］对话框。 
 

表示单元版本。 

 
请确认联机连接状态下的 CPU 单元的单元版本。 

 

b）通过［单元生产信息］进行确认的方法 
1 在 I/O 表窗口中右击 CPU 单元，选择［PLC 信息］｜［CPU 单元］。 

 
 
2 显示以下［单元生产信息］对话框。 

 

 

表示单元版本。 

 
请确认联机连接状态下的 CPU 单元的单元版本。 

 



关于 CP 系列的「单元版本」 

7 

3）通过单元版本标签进行识别 

单元版本标签（下图）附带在产品中。 
 

为了管理由于版本升级等引起的
CPU 单元配置功能的差异的标
签。 
请根据需要贴在产品的正面。 
 
These Labels  can be  
used to  manage  
d i f ferences in  the  
ava i lable  funct ions   
among the Uni ts .  
P lace the appropr ia te  
labe l  on the f ront  of   
the Uni t  to  show what   
Uni t  vers ion is   
actua l ly  being used.  

Ver. 1.0 

Ver. 1.0 

Ver. 

Ver. 

 
为了区分单元版本和以前的 CPU 单元，请将此标签贴在 CPU 单元的正面。 
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相关手册 
CP 系列 PLC 本体的相关手册的构成如下表所示，请结合使用。 
 

Man. No. 型号 手册名称 用途 内容 
SBCA-340 CP1H-X40□□-□ 

CP1H-XA40□□-□ 
CP1H-Y20DT-D 

CP 系列 
CP1H CPU 单元 
用户手册 

用于明确 CP 系列的概要

／设计／安装／保养等基

本规格时 

针对 CP 系列 PLC 本体的以下内容进行说明。

・ 需要明确其概要／特长时 
・ 需要设计系统构成时 
・ 需要进行安装／布线时 
・ 需要明确 I/O 内存分配时 
・ 需要明确其发生问题时的处理方法时 
请结合编程手册（SBCA-341）一起使用。 

SBCA-341 CP1H-X40□□-□ 
CP1H-XA40□□-□ 
CP1H-Y20DT-D 

CP 系列 
CP1H CPU 单元 
编程手册 

用于明确 CP 系列的程序

时 
针对 CP 系列 PLC 本体的以下内容进行说明。

・ 明确各指令语言的详细内容。 
・ 需要编程 
・ 明确任务功能 

 
Man. No. 型号 手册名称 用途 内容 

SBCA-304 CS1G/H-CPU□□H 
CS1G/H-CPU□□-V1 
CS1D-CPU□□H 
CS1D-CPU□□S 
CS1W-SCU21 
CS1W-SCB21-V1/41-V1 
CJ1G/H-CPU□□H 
CJ1G-CPU□□P 
CP1H-CPU□□ 
CJ1G-CPU□□ 
CJ1W-SCU21-V1/41-V1 
CP1H-X40□□-□ 
CP1H-XA40□□-□ 
CP1H-Y20DT-D 

CS/CJ/CP 系列 
通信指令 
参考手册 

需要了解有关指向

CS/CJ/CP 系列 CPU 单元

的通信指令的详细内容时

对 1）C 模式指令以及 2）FINS 指令的详细内容

进行说明。 
需要明确关于指向 CPU 单元的通信指令（C 模

式指令或 FINS 指令）的详细内容时，请参照。

 
注：本手册中所记载的通信指令是针对 CPU 单

元的通信指令。其通信路径不论（能经由 CPU
单元的串行通信端口、串行通信卡／单元的通信

端口、通信单元等）。另外，关于指向高功能 I/O
单元或 CPU 高功能单元的指令，请参见各单元

的用户手册。 

SBCA-337 WS02-CXPC1-JV6 CX-Programmer 
操作手册 
（Ver. 6.1） 

需要了解功能模块的功能

之外的内容时 
对 CX-Programmer 的操作方法加以说明。 

SBCA-338 WS02-CXPC1-JV6 CX-Programmer
（Ver. 6.1）、

CS/CJ/CP 系列 
操作手册 功能模块

篇 

使用功能模块时，用于明

确其规格和操作方法 
对功能模块的规格和操作方法加以说明。仅在通

过 CX-Programmer Ver.6.1、CS1-H/CJ1-H CPU
单元 Ver. 3.0、CP1H CPU 单元的组合，使用功

能模块时进行参照。对于CX-Programmer Ver.6.1
的功能模块之外的操作，请参见 SBCA-337。 

SBCA-335 CXONE-AL□□C-J  CX-One 
安装手册 

从 CX-One 中安装软件时

使用 
 

记载有 FA 整合工具程序包 CX-One 的概要、

CX-One 的安装方法。 
 

SBCA-336 CXONE-AL□□C-J CX-Integrator 
操作手册 

需要了解网络结构（数据

连接、指令表、通信单元

设定等）时使用 
 

对有关 CX-Integrator 的操作方法进行说明。 

需要了解协议宏（发送接

收序列）作成用工具

CX-Protocol 的操作方法时

使用 

SBCA-307 WS02-PSTC1-J CX-Protocol 
操作手册 

需要了解用户作成的协议

宏功能的详细内容时使用

对 1）CX-Protocol 的操作方法以及 2）关于协议

宏的详细内容进行说明。 
在使用 CX-Protocol，由用户自己作成串行通信

用协议或自定义标准系统协议时进行参照。 
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安全注意事项 
用于保证安全使用的标志及其含义 

为了安全使用 CP 系列可编程控制器，在本手册中用以下标志和符号来表述注意事项。 
在此所表示的注意事项是记载有关安全方面的重大内容。请务必遵守。 
标志及其含义如下所示。 

 
 
安全要点 
表示为了安全地使用产品，必须实施或避免的事项。 

 
使用注意事项 

表示为了防止产品不动作、误动作或对 ・性能 功能的不利影响，必须实施或避免的事

项。 

 

请注意  

 本文中的「请注意」安全要点，表示具有与安全使用注意事项相同的内容。 
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图标说明 

 

△符号表示需要注意（包括警告）。 
具体内容由△中的图案和文字表示。 
左图表示「小心触电」。 

  

 

符号表示禁止。 

具体内容由 中的图案和文字表示。 

左图表示「禁止分解」。 

  

 

●符号表示强制执行。 
具体内容由●中的图案和文字表示。 
左图表示「一般性强制执行事项」。 

  

 

△符号表示注意（包括警告）。 
具体内容由△中的图案和文字表示。 
左图表示「一般性注意」。 

  

 

△符号表示注意（包括警告）。 
具体内容由△中的图案和文字表示。 
左图表示「小心高温」。 
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通电中！请勿分解单元。 
 
否则有触电的危险。  
 
通电中！请勿触摸端子。 
 
否则有触电的危险。  
 
发生由可编程控制器（PLC）的故障和外部原因所引起的异常时，为

了使整个系统能在安全的范围内运行，请在 PLC 的外部采取安全措

施。 
异常动作有可能引起重大事故。 
 
（1）对于紧急停止电路、互锁电路、限位电路等与安全保护有关的

电路，必须用 PLC 外部的控制电路进行构筑。 
（2）PLC 在通过自我诊断功能检测到异常及在执行运行停止故障诊

断（FALS）指令时，停止运行并切断所有输出。此时为了使系

统能在安全范围内运行，请在 PLC 的外部采取相应措施。 
（3）由于输出继电器的熔融和烧损、输出晶体管的损坏，有可能使

PLC 的输出一直处在 ON 或 OF 状态。这时为了使系统能在安

全范围内运行，请在 PLC 的外部采取相应措施。 
（4）当 PLC 的 DC24V 输出（服务电源）处于过负载状态或短路时，

会使电压下降，输出为 OFF 状态。这时为了使系统全体能在安

全范围内运行，请在 PLC 的外部采取相应措施。 

 

 
为应对信号线的断线、突然停电所产生的异常信号，请使用者采取防

止故障的安全措施。 
异常动作有可能引起重大事故。  
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请在确认即使延长循环时间也不会产生影响之后，进行联机编辑。 
 
有时会出现输入信号不能读取的情况。  
 
在向其它节点传送程序和进行变更 I/O 内存的操作时，请在确认变更

对象节点的安全性之后再进行。 
否则有造成伤害的危险。  
 
请按照本手册所规定的转矩来紧固 AC 电源的端子台螺钉。 
 
螺钉松动时会有起火、产生误动作的危险。  
 
在通电中和刚切断电源之后，请勿触摸电源部和输入输出端子部周

围。 
否则有烧伤的危险。  
 
在对直流电源进行布线时，要注意＋/－极性。 
 
如果连接错误会引起系统的异常动作。  
 
在将 PLC 连接到计算机等外围设备时，对外部电源请在 0V 侧进行接

地或者干脆不接地。 
根据外围设备接地方法的不同可能会引起外部电源的短路。请绝对严

禁如下图所示对 24V 侧进行接地。 
 

24V 

0V 0V 

不绝缘 DC 电源 

0V 

外围设备 FG FG CPU 本体 FG 

工具电缆 

FG 

 

 

 
通过 IOWR 指令设定单元（再设定）时，请在对作成的梯形图程序

及数据进行充分的动作确认的基础上运行本指令。 
当所设定的数据中有错误时，单元停止运行，装置和机械有产生意外

动作的危险。 
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在程序中，利用电源断开复位时的保持区域的保持继电器、计数器当

前值/完成标志、数据内存的内容进行向外部的输出时，请采取「当

电池异常标记（A402.04）为 1（ON）时，禁止向外部输出」等防止

措施。 
在 CP1H CPU 单元中，将用户程序或参数写入到 CPU 单元中时，这

些数据则自动备份到内置闪存（闪存功能）中。 
但是对于 I/O 内存区域（包括保持继电器、计数当前值/完成标志、

数据内存）不能写入内置闪存。特别电源断开复位时的保持区域的保

持继电器、计数当前值/完成标志、数据内存依靠电池维持，因此当

电池发生异常时，数据就可能不被正确保存。 
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安全要点 
在使用 CP 系列可编程控制器的时候请注意以下各项。 
 
・ 为了防止外部布线短路请采取使用断路器等安全措施。 
・ 在充分检查端子台、连接器之后进行安装。 
・ 对于 PLC 的端子台螺钉、电缆螺钉，请按照本手册所规定的转矩进行紧固。 
・ 按本手册所规定的方法进行正确的布线。 
・ 请使用由本手册指定的电源电压。 
・ 对于电源状况不良的场所，特别要保证使用额定电压・ 频率电源。 
・ 请在单元表面贴有防尘标签的状态下进行布线。 
・ 布线完成后，为了散热请务必在撕掉标签后进行使用。 
・ 布线请接到压接端子。不要把只进行了捻合的电线接到直接端子台。  
・ 在输入部不要加上超过额定值输入电压的电压。 
・ 在输出部不要加上超过最大开闭能力的电压以及连接负载。 
・ 在安装施工中一定要进行 D 种接地（第 3 种接地）。 
・ 对于像端子台、连接器、选项板等有锁定机构的单元，一定要确认在锁定状态下使用。 
・ 进行耐电压试验时，请拆下功能接地端子后进行。 
・ 在充分确认布线、开关等设定之后再通电。 
・ 在运行开始前请确认 DIP 开关和数据内存（DM）是否被正确地设定。 
・ 对于作成的用户程序请在充分进行动作确认之后再加载到正式运行中。 
・ 在把再运行所必须的数据内存和保持继电器内容传送到更换的 CPU 单元、高功能 I/O
单元之后，再执行运行。 

・ 不要分解本产品进行修理和改造。 
・ 在以下的情况下请切断 PLC 本体的电源。 

・ 把扩展单元安装到 CPU 单元中或从 CPU 单元中取下时 
・ 插入或取下存储盒选项卡时 
・ 设定 DIP 开关和旋转开关时 
・ 进行电缆连接和布线时 
・ 安装或拆下连接器时 

・ 对于以下的操作请在确认对设备没有影响时进行。 
 ・ PLC 动作模式的切换（包括接入电源时的动作模式设定） 
 ・ 接点的強制设置／复位 
 ・ 当前值和设定值的变更 

・ 不要强行弯曲或拉电缆。 
・ 不要在电缆和电线上放置东西。 
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・ 在进行部品更换时，请务必在确认额定值是否正确之后再进行更换。 
・ 请触摸被接地的金属，在放掉人体所带有的静电之后再触摸单元。 
・ 为了防止由静电所产生的误动作，在通电中不要去触摸扩展 I/O 连接电缆。 
・ 在数据传送中不要切断单元的电源。 
・ 在搬运和保存时为了防止由 LSI、IC 等静电所引起的破坏，请用导电性的东西覆盖电

路板，保持温度在保存范围内。 
・ 在电路板因为有像电气零件导线那样的尖锐部分，请不要用手直接去触摸零件的安装

部分和电路板的背面。 
・ 在进行连接器的安装时，请在充分确认布线的针编号之后再进行。 
・ 布线请按照本手册所指定的方法进行。 
・ 安装在 CPU 单元的 RS-232C 选项卡的第 6 根针（+5V 电源）不要在除了 RS-422A 转

换器（CJ1W-CIF11）、RS-232C/RS-422A 转换单元（NT-AL001）之外的外部连接设

备中进行连接。会引起外部连接设备和 CPU 单元产生故障的危险性。 
・ 对于连接电缆，请使用或作成本手册所规定的专用电缆。如果使用在市场中销售的普

通计算机用 RS-232C 电缆的话，有可能会引起外部设备以及 CPU 单元的故障。 
・ 不合适的数据连接表/参数被设定时，会使设备产生意想不到动作的危险性。 
另外即使合适的数据连接表/参数被设定时，也要在确认对设备没有影响后进行数据连

接的启动/停止。 
・ 在把路由表从外围工具传送给 PLC 本体时，CPU 高功能单元被复位。这是因为设定的

路由表被读入并为有效的缘故。即使复位 CPU 高功能单元也要在确认对设备没有影响

之后执行路由表的传送指令。 
・ CP1H CPU 单元把用户程序、参数区域的数据备份在内置闪存中。在备份中 CPU 单元

前面的 BKUP LED 进行闪烁。在 CPU 单元前面的 BKUP LED 进行闪烁的过程中，请

不要切断 PLC 本体的电源。万一切断时数据不能被备份。 
・ 在写入到存储盒的过程中不要切断 PLC 本体的电源，否则存储盒内的数据会有不正确

的可能性。在写入存储盒的过程中，由 7 段 LED 进行写入进程的显示。请在写入显示

指示灯熄灭后，切断 PLC 本体的电源。 
・ 为了防止内存内容不被破坏，请在电池更换前进行 5 分钟以上的通电，关闭电源后请

在 5 分钟以内进行新电池的更换。 
・ 作为输入输出端子的连接布线，一定要使用以下的规格。 

AWG22-18 （0.32～0.82mm2） 
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・ 电池的更换虽然由熟练的技术人员进行，这是 UL 规格的规定。更换作业请由熟练的

技术人员进行。另外，请根据本手册所记载的方法进行更换。 
・ 由于电池存在漏液、破裂、发热、发火等危险，必须避免＋、－之间的短路、充电、

分解、加热、投入火中、施加强力冲击等。另外，掉落在地板上的电池由于可能漏液，

严禁使用。 
・ 在接入 PLC 本体电源后，请将控制部的电源置于 ON，构成外部电路。控制部的电源

置于 ON 后，当 PLC 本体的电源为 ON 时 DC 输出单元等的输出会存在瞬间误动作，

控制部的输出会出现暂时的不正常动作。 
・  由于输出端子的继电器和晶体管等内部电路的故障，有可能使输出一直处在 ON 的状

态，因此应当在 PLC 的外部适当地设计安全电路，即使输出端子出错，一直保持 ON
状态的情况下，系统也能安全运行。 

・ I/O 内存保持标记被设定为 1（ON）时，在进行从「运行」或「显示」模式到「程序」

模式变更时，由于输出继电器不被清空（OFF）保持刚才的状态，因此请注意外部负

载的状态（此外，由于运行停止异常（包括 FALS 指令执行）使运行停止时，虽然 CPU
单元内部的 I/O 内存值被保持，但是输出单元的输出接点全部为 OFF）。 
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使用注意事项 
 
● 请按照本手册的内容进行正确设置。 
 
● 请勿在以下环境中设置。 
・ 阳光直接照射的场所 
・ 环境温度和相对湿度超过规格值范围的场所 
・ 温度变化急剧，会产生结露的场所 
・ 有腐蚀性气体和可燃性气体的场所 
・ 尘土、灰尘、盐分、铁粉多的场所 
・ 会溅到水、油、药品等飞沫的场所 
・ 会给本体带来直接振动和冲击的场所 

 
●在以下环境中使用时需要充分采取屏蔽措施。 
・ 由静电引起干扰的场所 
・ 产生强电场强磁场的场所 
・ 有可能受到放射线辐射的场所 
・ 靠近电源线和动力线的场所 
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有关对 EC 指令的符合 
符合指令 

・ EMC 指令 
・ 低电压指令 

概念 
■ EMC 指令 

欧姆龙的产品是能够组合到各种机械、制造装置中使用的电气设备。为了使被组合的机

械・ 装置能够较容易地符合于 EMC 标准，本公司对产品自身相关的 EMC 标准（注）的

符合性进行了不懈努力。 
但是，由于客户的机械・ 装置各种各样，并且 EMC 性能根据构成 EC 指令符合产品的设

备・ 控制盘的构成、布线状态、配置状况等有所变化，因此不能确认在客户使用状态下

的符合性。因此对于机械・ 装置整体中的最终 EMC 符合性的确认，希望由客户自身实施。 
注 1： 
在 EMC（Electro-Magnetic Compatibility：电磁环境兼容性）相关标准中，关于 EMS
（Electro-Magnetic Susceptibility：电磁环境感性）的标准为 EN61000-6-2，关于 EMI
（Electro-Magnetic Interference：电磁干扰）的标准为 EN61000-6-4。 
另外，EN61000-6-4 Radiated emission 基于 10m 法使用。 

 

■ 低电压指令 
对于在电源电压为 50V AC ～ 1000V AC 及 75V DC ～ 1500V DC 状态下动作的设

备，要求确保必要的安全性。符合标准为 EN61131-2。 

有关对 EC 指令的符合 
CP 系列符合 EC 指令。但当客户的机械・ 装置符合于 EC 指令时需要注意以下几点。 
1 对于 CP 系列请一定要设置在控制柜内。 
2 作为与 DC 电源型的 DC 电源以及 I/O 单元相连接的 DC 电源，请使用经过强化绝缘

或双重绝缘的 DC 电源。 
3 CP 系列的 EC 指令符合产品虽然符合于有关 EMI 的共通发射标准（EN55011），但

是会随着所使用的控制盘的结构、与被连接的其它设备的关系、布线等发生变化，特

别是对于 Radiated emission（10m 法）。 
因此，即使使用为 EC 指令符合品的 CP 系列时，客户也必须对机械・ 装置整体进行

EC 指令符合性的确认・ 对应。 
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防止继电器输出干扰的对策 
CP 系列作为单体符合于 EMC 指令的共通发射标准（EN61000-6-4）；但是组合到装置中

使用时，由于因继电器输出的开闭所产生的干扰会出现不能满足本规格要求的情况。 
这时有必要采取在 PLC 的外部连接浪涌抑制器等措施防止干扰。作为满足规格的必要对

策会因负载装置、布线、机械的构成等而异。 
以下对策只是减轻干扰的示例。 
 

● 关于对策的必要性（详细内容请参见 EN61000-6-4） 

・ 组合有 PLC 的装置整体中的负载开闭频度在每分钟不满 5 次时，不需要采取对策。 
・ 组合有 PLC 的装置整体中的负载开闭频度在每分钟大于 5 次时，需要采取对策。 
 

● 对策示例 
・ 在开闭感性负载时，请连接与负载或接点并联的浪涌抑制二极管等，如下所述。 
 

符合 电路示例 
AC DC 

其它特长 元件的选择方法 

C
R
方

式 

 

 
 
 
 
 
○ 

 
 
 
 
 
○ 

负载为继电器、螺线管等时，复位时

间滞后。 
电源电压为 24，48V 时在负载之间

连接，电源电压为 100V～200V 时在

节点之间连接则有效。 

作为 C、R 的标准如下所示； 
C：对于接点电流 1A 为 1～0.5（μF）
R：对于接点电压 1V 为 0.5～1（Ω）
由于负载的性质和继电器特性的参差

不齐，不一定完全一致。 
考虑到 C 接点开闭时的放电抑制效果

和 R 接入到下个电路时的电流限制效

果，请通过实验进行确认。 
作为 C 的耐电压通常采用 200～300V
的电压。AC 电路时，请使用 AC 用电

容（无极性）。 

二
极
管
方
式  

 
 
 
× 

 
 
 
○ 

对于在线圈中所储藏的能量，通过并

联二极管以电流的形式流向线圈，由

感应负载的电阻部分作为焦耳热能

进行消耗。 
此方式与 CR 方式相比较，复位时间

更迟延。 

作为二极管，其反向耐压值请选择电

路电压 10 倍以上的电压值，正向电流

值请选择超过负载电流值的电流。 
在电子电路中，电路电压不是很高的

情况时，其反向耐压值请选择电源电

压的 2 到 3 倍即可。 

可
变
电
阻
方
式 

 

 
 
 
○ 

 
 
 
○ 

利用可变电阻的定电压特性，使接点

之间不会加上很高电压的一种方

式。此方法也可能使复位时间迟

延。 
电源电压为 24～48V 时在负载之间

连接，电源电压为 100V～200V 时在

节点之间连接则有效。 

 
 
 

－ 
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・ 需要开闭白炽灯等冲击电流较大的负载时，请采用以下方法抑制冲击电流。 
［对策示例 1］ 

OUT

R

COM

L

+

 
限制流经白炽灯的电流为额定电流的 1/3 左右的方法

［对策示例 2］ 

OUT
R

COM

L

+

 
接入限制电阻的方法 

 

■ CPM1A 继电器 I/O 单元扩展时的 EMC 指令适合条件 

使用 CP1H-CN811 的情况下用 CPM1A-40EDR 时的 EN61131-2 抗干扰实验条件如下所

示： 
 

● 推荐铁氧体磁芯 

铁氧体磁芯（数据线滤波线：0443-164151（日辰电机社生产） 

最低阻抗 25MHz：90 Ω、100MHz：160Ω 

 
 
 
 
 
 

● 推荐安装方法 

（1） 电缆安装方法 
 
 
 
 
 

 
（2）安装方法 

如下图所示安装在 CP1W-CN811 的两端。 
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时序输入指令············································································································· 3-5 
3-1 读 LD／读・ 非 LD NOT ························································································ 3-6 
3-2 与 AND／与・ 非 AND NOT·················································································· 3-8 
3-3 或 OR／或・ 非 OR NOT······················································································ 3-10 
3-4 块与 AND LD ········································································································· 3-12 
3-5 块·或 OR LD········································································································· 3-13 
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3-9 LD 型・ 位测试 LD TST（350）／ 

LD 型・ 位测试非 LD TSTN（351） ·································································· 3-17 
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AND LD 型・ 位测试非 AND TSTN（351）························································· 3-19 
3-11 OR 型・ 位测试 OR TST（350）／ 

OR 型・ 位测试非 OR TSTN（351）···································································· 3-21 
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3-30 循环中断 BREAK（514） ···················································································· 3-66 

定时器／计数器指令 ································································································3-67 
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······························································································································ 3-100 
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（LD/AND/OR 型）（341～346）···································································· 3-104 
3-42 无符号比较 CMP（020）／无符号倍长比较 CMPL（060）····························· 3-107 
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3-44 多通道比较 MCMP（019） ················································································ 3-113 
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3-48 区域比较 ZCP（088）／倍长区域比较 ZCPL（116）······································· 3-122 

数据传送指令 ········································································································· 3-125 
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3-54 块传送 XFER（070） ························································································· 3-135 
3-55 块设定 BSET（071） ·························································································· 3-137 
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3-57 数据分配 DIST（080） ······················································································· 3-140 
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数据移位指令··········································································································3-147 
3-60 移位寄存器 SFT（010） ····················································································· 3-148 
3-61 左右移位寄存器 SFTR（084） ··········································································· 3-149 
3-62 非同步移位寄存器 ASFT（017） ······································································· 3-151 
3-63 字移位 WSFT（016） ························································································· 3-153 
3-64 左移 1 位 ASL（025）／倍长左移 1 位 ASLL（570） ···································· 3-154 
3-65 右移 1 位 ASR（026）／倍长右移 1 位 ASRL（571） ···································· 3-156 
3-66 带 CY 左循环 1 位 ROL（027）／ 

带 CY 倍长左循环 1 位 ROLL（572） ································································ 3-158 
3-67 无 CY 左循环 1 位 RLNC（574）／ 

无 CY 倍长左循环 1 位 RLNL（576） ································································ 3-160 
3-68 带 CY 右循环 1 位 ROR（028）／ 

带 CY 倍长右循环 1 位 RORL （573） ······························································ 3-162 
3-69 无 CY 右循环 1 位 RRNC （575）／ 

无 CY 倍长右循环 1 位 RRNL（577）································································ 3-164 
3-70 左移 1 位 SLD （074） ······················································································· 3-166 
3-71 右移 1 位 SRD（075） ························································································· 3-167 
3-72 N 位数据左移 NSFL（578）················································································ 3-168 
3-73 N 位数据右移 NSFR（579） ··············································································· 3-170 
3-74 单字 N 位左移 NASL（580）／双字 N 位倍长左移 NSLL（582）·················· 3-172 
3-75 单字 N 位右移 NASR（581）／双字 N 位倍长右移 NSRL（583） ················· 3-175 

自加／自减指令 ······································································································3-179 
3-76 BIN 单字自加 ++（590）／BIN 双字自加 ++L（591）··································· 3-180 
3-77 BIN 单字自减 －－（592）／BIN 双字自减 －－L（593） ···························· 3-182 
3-78 BCD 单字自加 ++B（594）／ 

BCD 双字自加 ++BL（595）·············································································· 3-184 
3-79 BCD 单字自减 －－B（596）／ 

BCD 双字自减 －－BL（597） ·········································································· 3-186 

四则运算指令··········································································································3-189 
3-80 带符号・ 无 CY BIN 加法运算 +（400）／ 

带符号・ 无 CY BIN 倍长加法运算 +L（401） ················································· 3-190 
3-81 符号・ 带 CY BIN 加法运算 +C（402）／ 

符号・ 带 CY BIN 倍长加法运算 +CL（403）··················································· 3-192 
3-82 无 CY BCD 加法运算 +B（404）／无 CY BCD 倍长加法运算 +BL（405）·· 3-194 
3-83 带 CY BCD 加法运算 +BC（406）／带 CY BCD 倍长加法运算 +BCL（407）

······························································································································· 3-196 
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带符号・ 无 CY BIN 倍长减法运算 －L（411）················································ 3-198 
3-85 符号・ 带 CY BIN 减法运算 －C（412）／ 

符号・ 带 CY BIN 倍长减法运算 －CL（413） ················································· 3-202 
3-86 无 CY BCD 减法运算 －B（414）／无 CY BCD 倍长减法运算 －BL（415）3-205 
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